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Présentation

Objectifs

Faire un tour d’horizon sur les méthodes de commande pour les convertisseurs statiques en incluant une démarche de modélisation
adaptée.

Description

+ Généralités sur la modélisation et la commande des convertisseurs statiques au travers de cahiers des charges
+ Représentation mathématique des convertisseurs statiques
- Les différents modeles en vue de la commande:
+ modele moyen
+ modeéle échantillonné exact
+ modele instantané
+ Lacommande en durée
+ les différentes MLI
+ dimensionnement des régulateurs en DC et AC
+ Lacommande en amplitude
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+ lacommande par hystéresis,
la commande a courant maximum MC2
+ la commande en modes glissants
+ Exemples d'application:
+ alimentations a découpage standards
+ Contréle du facteur de puissance PFC et redresseur MLI

Pré-requis obligatoires

Connaitre la topologie, le fonctionnement et les formes d'ondes pour les convertisseurs statiques classiques (Buck, Boost, Buck-
Boost, Onduleur et Redresseur triphasé)

Connaitre les outils d'analyse et de caractérisation des systemes linéaires ( Tracé de Bode, Nyquist, Marge de phase, stabilité..)

Savoir déterminer des régulateurs standards pour les systémes linéaires ( P, PI, PID, Avance de Phase, ...)

Infos pratiques

Lieu(x)

> Toulouse
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