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Présentation

Objectifs

 Sensibiliser les étudiants à la modélisation, la commande et la programmation de robots manipulateurs par une mise en œuvre sur 
dispositifs réels de l'AIP (Atelier Inter-universitaire de Productique).

Infos pratiques

Lieu(x)

 Toulouse

1 / 1 Informations non contractuelles.
Dernière mise à jour le 24 septembre 2024


